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Esercizio 1 LADDER

Sistema che presenta un pulsante di start, una luce di colore verde ed esegue 
un’operazione.

Premuto il pulsante di start viene eseguita l’operazione per 20 secondi.
Una volta terminata viene accesa la luce verde.

Dopo 15 secondi di luce verde il sistema ritorna in attesa del prossimo start.
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Esercizio 2 LADDER

Sistema che simula il comportamento di un motore dotato di protezione e allarme.

Premo il tasto di avvio: 
• Se non vi è la protezione scatta l’allarme
• Se vi è la protezione il motore si avvia

Se durante l’allarme inserisco la protezione, l’allarme si ferma.

Il motore una volta avviato rimane acceso per 30 secondi. Se durante questi secondi 
viene premuto il tasto di stop, il motore viene fermato.
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Esercizio 3 – (EXE BONUS)
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Esercizio 3 LADDER– (EXE BONUS)

Il sistema in figura serve a caricare il cemento nella betoniera tramite un nastro trasportatore.

L'operazione di caricamento inizia quando viene premuto il tasto btnOn. 

Tuttavia, il sistema idraulico controllato da una valvola doValve puo' essere aperta soltanto dopo 

che il nastro abbia iniziato a girare da almeno 5 secondi (doConveyor) e la betoniera sia 

posizionata sotto al nastro (diTruck).

La valvola doValve viene chiusa non appena si raggiunge il peso massimo rilevato dal sensore 

diPressure.

Il nastro trasportatore deve continuare a girare per 5 secondi dopo che la valvola e' stata 

chiusa.

L'intero sistema viene fermato quando si preme il tasto btnOff.

Se c’è un disturbo nel sistema di caricamento diConveyorMotorProtection la valvola (doValve) e 

il nastro (doConveyor) vengono fermati immediatamente.

Se invece c'è un disturbo nella valvola diValveProtection la valvola verrà chiusa 

immediatamente e il nastro continuerà a girare per almeno 5 secondi.
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