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Lezione 17. Analisi delle prestazioni
di sistemi retroazionati (b)

Sensitività complementare



F. Previdi - Automatica - Lez. 17 2

Schema

1. Analisi statica di F(s)

2. Poli e zeri  di F(s)

3. Risposta in frequenza di F(s)

4. Poli dominanti di F(s) 
(valutazione approssimata dello smorzamento dei poli dominanti)

5. Esempi
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Funzione di sensitività complementare
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1. Analisi statica di F(s)
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2. Poli e zeri di F(s)
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• gli zeri di F(s) sono gli zeri di L(s)

• i poli di F(s) sono le radici di DL(s) + NL(s)
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3. Risposta in frequenza di F(s)
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Conclusioni (dei punti 1,2,3)
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 F(s) è un filtro passa-basso

 la banda passante di F(s) è  cFB ,0

 il guadagno di F(s) è 1F in realtà
1F se 0g
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 i poli dominanti di F(s)
cadono in corrispondenza di c

poli dominanti reali o complessi?

se complessi, qual è il loro smorzamento?

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4. Poli dominanti di F(s)
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Valutazione approssimata dello smorzamento dei poli dominanti di F(s)
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Regola empirica
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Esempio 1
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Per verificare i risultati, si calcoli la F
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Analisi statica
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Esempio 2
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Per verificare i risultati, si calcoli la F
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Analisi statica
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