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Lezione 16. Analisi delle prestazioni
di sistemi retroazionati (a)

Introduzione
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Schema

1. Funzioni di trasferimento in anello chiuso

2. Funzioni di sensitività

3. Rappresentazioni equivalenti

4. Esempio



F. Previdi - Automatica - Lez. 16 3

e +

+

d

C(s)
u y

G(s)

H(s)

T(s)
+

-

w em

R(s) = T(s)C(s)

per il momento supponiamo H(s) = 1

1. Funzioni di trasferimento in anello chiuso
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2. Funzioni di sensitività
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3. Rappresentazioni equivalenti
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Esempio
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